ACI-20090 Mallinnus ja simulointi
Tentti 2.11.09, 5 op. Matti Vilkko

1.) Selvitd menetelmii, joiden avulla fysikaalisen mallinnuksen tuloksena saatavaa mahdollista
monimutkaista mallia voidaan yksinkertaistaa ?

2.) Muodosta tilaesitys seuraavalle differentiaaliyhtilolle:
:}-)-2 _ -}')2 y4 —1=0

3.) Virtausprosessia kuvaava dynaaminen malli on:
d a\/zg_ 1
—h(t)=—"X= [h(t) +—u(t
2 ()= -2E B+ (e
a(1)=a\2gJh(r)

Mik3 on tilan arvo stationairipisteessi, kun sisddnvirtaus on u,

4.) a) Taajuusanalyysin petiaate?
b) Taajuusanalyysin hyodyt ja haitat?

5.) Piirra Simulink-simulaattori seuraavan differentiaaliyhtilén kuvaamalle jirjestelmaille:
x, = x12 sin(#)+ 8x,
x, =x,x, +cos(#)+1

y==x

u=—y

Huom !
Littteena Simulink-lohkot.
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