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Tentissd saa kiyttdd omaa ohjelmoitavaa laskinta

1. Esitd liukurengasmoottorin, jonka roottoripiiriin on kytketty lisiresistanssi Rstart,
avaruusvektorimalli roottorikoordinaatistossa (jdnnite-, vuo-, momentti- ja liikeyhtlot)
ja piirrd janniteyhtdloihin perustuva sijaiskytkentd. Selitd miten mallintaisit
moottorikdyton Simulink-ohjelman avulla.

2. Oikosulkumoottori on kytketty suoraan kolmivaiheiseen 50 Hz 230 V syéttoverkkoon,
jolloin roottori pyorii 3% jattimalld. Ajanhetkelld t=0 roottorikoordinaatiston
reaaliakseli on samansuuntainen stationddrisen koordinaatiston reaaliakselin kanssa
jaroottorivirran avaruusvektori roottorikoordinaatistossa on i;'= 56™2. Laske
roottorivirtavektorin arvo roottorikoordinaatistossa ajanhetkelld t=15ms ja muunna
kyseinen vektori staattorikoordinaatistoon komponenttimuotoon (A-B) seké laske
vastaavat vaihevirtojen (r,s,t) arvot.

3a) Miksi kolmivaihekoneen staattorin magnetointi-induktanssi on puolitoistakertainen
kddmin pddinduktanssiin verrattuna.

3b) Johda roottorin muutosinduktanssin lauseke ldhtien liikkeelle oikosulkumoottorin
sijaiskytkenndsta.

4. Johda jannitevilipiirillisen suuntaajan verkkosillan avaruusvektorimalli (kytkentdvektorit)
lahtien litkkeelle yksittdisen kytkimen kytkentétilan maéritelmasta

5. Esiti seki sarjamagnetoidun (series-excited) etti sivavirta (shunt) dc koneen dynaamiset
mallit (jannite-, momentti- ja liikeyht&lot) ja sijaiskytkennét. Piirrd myos molempien
koneiden momenttikéyrit.



