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Laskinta ei saa kéyttii tentissd

1. Méérittele lyhyesti seuraavat kisitteet:

a) Gray-koodi

b) Mittaussignaalin isolointi

¢) Vuomalli

d) Resolveri

e) Mikrokontrollerin ajastinyksikén OC (Output Compare) -toiminto
f) Hairididen kapasitiivinen kytkeytyminen

2. Virtaohjatun ja epdsuoraan vektorisdét6on perustuvan oikosulkumoottorin vektorisdéddén
periaate ja toteutus roottorivuokoordinaatistossa (siséltden tarkeimmiét
yhtilot ja sddtojarjestelmén lohkokaaviomuodossa)

3a) Selitid lyhyesti uppomagneeteilla varustetun kestomagneettitahtimoottorin
yleisimmin kéytetty sdtoperiaate roottorikoordinaatistossa.
3b) Selitd lyhyesti resolverin rakenne ja toimintaperiaate.

4. Jannitevilipiirillisen PWM-verkkosuuntaajan sétd verkkojédnnitteeseen sidotussa
koordinaatistossa (sdddon perustana olevat yhtdlot seki sddtdjarjestelma
lohkokaaviomuodossa).

5. Ali- ja ylisynkronisen liukurengaskonekéytdn rakenne, toimintaperiaate sekd
s#dto staattorivuokoordinaatistossa (perusperiaate).



