TTKK AUTOMAATION LAITETEKNIIKKA
76231 TENTTI 08.12.2003 Pekka Pietila

Esittele erilaisia pumpputyyppeji (toimintaperiaate, toiminta- alueet, ominaisuudet, hinta,
kidyttokohteet, ominaiskéyrit, toimintapisteeseen asettuminen,... ).

Mik4 on pumpun NPSH- luku ja miten sitd kidytetd4dn pumpun valinnassa ?

Mikd on MC-pumppu ja mitd hyotya siitd on ? (6 p)

Ohjelmoitavat logiikat (rakenne, toimintaperiaate, ominaisuudet, ohjelmointi, toteutettavat
automatiikkatyypit, muut tehtévit, kilpailukyky hajautettuihin automaatiojirjestelmiin nahden,...).
(6p)-

a) Esittele myo6takytkentdd sanoin ja lohkokaaviolla. Milloin se ei ole realisoituvissa ? (3 p)
b) Kerro lyhyesti sumeasta sdidésti (3 p).

Virtauksen saito kierrosnopeuden avulla (selitd asia toiminta- ja painehidvidkéyrien avulla, eri
tavat, edut, ominaisuudet, kiaytt6-kohteet, hinnat...). Mité ovat skalaari- ja vektoriséito ? (6p).

a) Mikai on realistinen siirtofunktio PID- siitéjille? Esittele erilaisia PID- sddtimen
rakenneratkaisuja ja niiden ominaisuuksia. Reset windup- ilmié ja sen ehkiisy. (3 p)

b) Seuraavassa kuvassa on esimerkki min/max-valitsimen kaytosté eli ns. override control. Esittele
kytkennin idea. Miti tarkoittaa sditdjan toimisuunta (positiivinen tai negatiivinen) ? Mitké ovat
kuvan sddtdjien toimisuunnat, jos kasvava ohjausviesti avaa sddtoventtiilid ? (3 p)
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