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76450 Mallinnus ja simulointi Jukka Lieslehto

Tentti 28.01.2002

Ovatko tehtivissi 1-6 eﬁitétyt viiitteet tosia vai epétosia? Perustele vastauksesi lyhyesti.
Teht#vit arvostellaan seuraavasti (joten 414 arvaa, ellet tied4):

Oikea vastaus, hyvi perustelu  +3 pistetta
Oikea vastaus, huono perustelu 0 pistetti
Ei vastausta 0 pistetta
Viira vastaus —3 pistetti

Tehtavissd 7 ja 8 tulee piirtas Simulink-kaavio annetulle dynaamiselle jérjestelmélle.
Tehtavit arvostellaan pistein 0. . .6.

1. Jarjestelmén & = —z + u vakio-ohjausta u® = 1 vastaava tasapainotila on z° = 1.
ARX-mallin parametrien estimointi on laskennallisesti helpompaa kuin ARMAX-mallin.
Mallin ulostulojen lukuméiirs on sama kuin mallin kertaluku.

Mallia yksinkertaistettaessa hidas dynamiikka korvataan staattisilla riippuvuuksilla.
Korrelaatioanalyysi vaatii joko askel- tai impulssimuotoisen input-signaalin.

Identifioidun mallin bias-virhe aiheutuu mallirakenteen puutteista.

N o o s w N

Piirrd Simulink-kaavio seuraavalle dynaamiselle jirjestelmiille, jonka ulostulo on y.
28+ z|z|+sin(z) = 0
y =
8. Piirrd Simulink-kaavio seuraavalle dynaamiselle jirjestelmiille, jonka ulostulo on y.

L+ T+ Tz = 0
&3 + 2%y + 7, 0

v = |2

Paperin toisella puolella on joukko tarkeimpid Simulink-lohkoja.
Tentissi saa kiyttid kirjaa Virkkunen: Sddtotekniikan matematiikkaa.
Kiytd tehtivissd 7 ja 8 nuoliviivoja (—) lohkojen vililla.
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