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1. Esita liukurengasmoottorin, jonka roottoripiiriin on kytketty lisaresis- 
tanssi Rsm, avaruusvektorimalli roottorikoordinaatistossa (jiinnite-, 
vuo-, momentti- ja liikeyhtalot) ja piirra jiinniteyhtaloihin perustuva si- 
jaiskytkenta. Selita miten mallintaisit moottorikaytan Simulink-ohjel- 
man avulla. 

2. Liukurengasmoottorin roottoripiiria syotetah tasavirralla, jolloin root- 
torivirran avaruusvektori roottorikoordinaatistossa on Z: =l0eid3~. Root- 
tori pyorii staattoriin niihden kulmanopeudella o=157radls. Ajanhetkel- 
la t=O roottorikoordinaatiston reaaliakseli on samansuuntainen statio- 
naarisen koordinaatiston reaaliakselin kanssa. Muunna roottorivirran 
avaruusvektori staattorikoordinaatistoon komponenttimuotoon (A-B) 
ajanhetkella t=lOms ja laske vastaavat vaihevirtojen (r,s,t) arvot. 

3. Johda komponenttimuotoiset pato- ja loistehon lausekkeet liihtien naen- 
naistehon avaruusvektorimuotoisesta miiiiritelmasta. Osoita, etta pat& 
ja loistehon lausekkeet ovat koordinaatistosta riippumattomia. 

4. Esita pintakiinnitteisilla magneeteilla varustetun kestomagneettitahti- 
moottorin, uppomagneeteilla varustetun kestomagneettitahtimoottorin 
seka reluktanssitahtimoottorin avaruusvektorimallit (jhmite-, vuo-, mo- 
mentti- ja liikeyhtalot) roottorikoordinaatistossa komponenttimuodossa 
(d-q). 

5. Esita kompounditasavirtamoottorin (long-shunt compound dc machine) 
dynaaminen malli (jannite-, momentti- ja liikeyhtiilot). Miten myota- ja 
vastamagnetoidun kompoundikoneen momenttikayrat poikkeavat toisis- 
taan ja miksi? 


