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1.  Kolmivaihejirjestelmas sydtetdin jannitteilld, jotka ovat muodoltaan siniaaltoja, amplitudiltaan

5)

100V, 200 V ja 300 V seki taajuudeltaan 50 Hz. Jannitteilld on vaihesiirtoa keskenéén poikkeuk-
sellisesti 90°.

a) Madritd systtojinnitteiden avaruusvektorin komponentit ja nollakomponentti ajanhetkilld 7 = 5
ms ja t= 10 ms.

b) Muuta edelli esittimisi suureet sydttdtaajuutta vastaavalla nopeudella pyorivdin koordinaatis-
toon. :

Hiviollisti, kolmivaiheista ja tihtikytkentdistd kuristinta syStetidn symmetriselld kolmivaihejannit-
teelld.

a)Esiti jirjestelmis kuvaavat vaihekohtaiset hetkelliset janniteyhtilot ja muuta ne avaruusvektori-
muotoon.

b) Muuta vektorimuotoiset yhtilét edelleen jénnitevektorin mukana pyoriviin koordinaatistoon

c) Valitse jinnitteelle, virralle ja taajuudelle perusarvotja muuta edellisen kohdan yht&lot suhteel-
lisarvomuotoon.

a) Miten kolmivaihejirjestelmin hetkellinen teho voidaan esittad avaruusvektorimuodossa.
b) Todista lausekkeen oikeellisuus.
¢) Miten mahdollisten jannitteiden ja virtojen nollakomponentit vaikuttavat teholausekkeeseen?

a) Miksi kolmivaihekoneen staattorin magnetointi-induktanssi on puolitoistakertainen kidmin péi-
induktanssiin verrattuna?

b) Mit tarkoitetaan epitahtikoneen staattorin kytkentikertoimella, roottorin hajakertoimella, muu-
tosinduktansseilla.

Esitd tahtikoneen dynaamisen tilan mallinnuksessa kiytettivit yhtilot komponenttimuodossa. Piir-
rd edellisten perusteella koneen pitkittiis- ja poikittaisakselien suuntaiset sijaiskytkennit.



